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1 Informacion general

1.1 Acerca de este manual

Este documento es un suplemento de la documentacion de usuario del
producto. Este componente por si mismo no lleva una marca CE ni una
UKCA, pero forma parte de un producto que cumple el Reglamento
2017/745, clase | y la parte Il del Reglamento del Reino Unido de 2002
(en su forma enmendada), clase | sobre productos sanitarios. Por lo
tanto, esta cubierto por las marcas CE y UKCA del producto. Véase la
documentacion de usuario del producto para obtener mas
informacién.

Por la presente, Invacare declara que el equipo de radio tipo DLX-
REM110, DLX-REM211, DLX-REM216 cumple la Directiva 2014/53/UE.
El texto completo de la declaracion UE de conformidad esta disponible
en la siguiente direccion de Internet: www.invacare.eu.com.

Utilice exclusivamente este componente si ha leido y comprendido
este manual. Busque asesoramiento adicional de un profesional
sanitario que esté familiarizado con su afeccion y expdngale todas las
preguntas que tenga en relacién con el uso correcto y el ajuste
necesario.

Tenga en cuenta que puede haber secciones que no sean pertinentes
para su componente, ya que este documento se aplica a todos los
modelos disponibles (en la fecha de impresién). A no ser que se
indique lo contrario, cada una de las secciones de este documento
hace referencia a todos los modelos del componente. Invacare se
reserva el derecho a modificar las especificaciones del componente sin
previo aviso.

Antes de leer este documento, asegurese de contar con la versién mas
reciente. Podra encontrarla en formato PDF en el sitio web de
Invacare.
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1 Informacién general

Las versiones anteriores del producto no siempre se describen en la
version actual del Manual. Si necesita ayuda, contacte con Invacare.

Si la version impresa del documento tiene un tamafio de letra que le
resulta dificil de leer, podra descargarlo en formato PDF en el sitio
web. Podra ampliar el PDF en pantalla a un tamafio de letra que le
resulte mds comodo.

Para obtener mas informacion sobre el componente, por ejemplo,
avisos de seguridad y retiradas de productos, péngase en contacto con
su representante de Invacare. Consulte las direcciones que figuran al
final de este documento.

En caso de un accidente grave con el componente, informe al
fabricante y a las autoridades competentes de su pais.

1.2 Simbolos de este manual

En este manual se utilizan simbolos y sefales que hacen referencia a
peligros o usos poco seguros que podrian provocar lesiones fisicas o
dafios materiales. Este documento estd impreso en escala de grises.
Para su informacidn, los mensajes de seguridad tienen la siguiente
codificacion de colores segtiin ANSI Z535.6: Peligro (rojo), Advertencia
(naranja), Atencion (amarillo) y Aviso (azul). Véase la informacion
presentada a continuacion con respecto a las definiciones de las
palabras de advertencia.

iADVERTENCIA!
/ f \ Indica una situacién peligrosa que, si no se evita, puede

tener como consecuencia la muerte o lesiones graves.

iATENCION!
Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, puede
tener como consecuencia lesiones menos graves.
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| iAVISO!
4 Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, puede
tener como consecuencia dafios en la propiedad.

Consejos y recomendaciones
Proporciona consejos Utiles, recomendaciones e informacion

para un uso eficiente y sin problemas.
Otros simbolos

Persona responsable en el Reino Unido

1.3 Garantia

Las condiciones de la garantia forman parte de las condiciones
generales de cada pais donde se vende este producto.

1.4 Vida atil

La vida util prevista para este producto es de cinco afios, siempre y
cuando se utilice estrictamente conforme al uso previsto que se
describe en este documento y se cumplan los requisitos de
mantenimiento. La vida util prevista puede ser superior si el producto
se utiliza con cuidado y se realiza un mantenimiento adecuado, y
siempre y cuando los avances técnicos y cientificos indicados no
supongan una limitaciéon técnica. Asimismo, la vida util se puede
reducir considerablemente con un uso extremo o incorrecto. El hecho
de estimar una vida Gtil para este producto no implica ninguna
garantia adicional.

Indica si un producto se ha fabricado o no en el Reino Unido.

1.5 Limitacidn de responsabilidad

Invacare no se hace responsable de los dafios surgidos por:

1.6

Incumplimiento del manual del usuario

Uso incorrecto

Desgaste natural

Montaje o instalacion incorrectos por parte del comprador o de
terceros

Modificaciones técnicas

Modificaciones no autorizadas, combinaciones o uso de
recambios inadecuados

Informacion general sobre seguridad

iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o dafios en la silla de ruedas

eléctrica

No instale, no realice el mantenimiento ni utilice este

equipo antes de leer y comprender todas las instrucciones y

los manuales de este producto y de los demas productos

que utilice o instale de forma conjunta con este producto.
— Siga las instrucciones de los manuales del usuario.
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iADVERTENCIA!

Riesgo de que se produzcan lesiones graves o dafios
en la silla de ruedas eléctrica o en propiedades
circundantes

Si se realizan ajustes incorrectos, la silla de ruedas eléctrica
puede volverse inestable o llegar a estar fuera de control.
Una silla de ruedas fuera de control o inestable puede
provocar una situaciéon peligrosa, como un choque.

— Los ajustes de rendimiento solo deben realizarlos
técnicos cualificados o personas que comprendan por
completo los parametros de programacion, el proceso
de definicion de ajustes, la configuracion de la silla de
ruedas eléctrica y las capacidades del conductor.

— Los ajustes del rendimiento solo deben realizarse en
condiciones secas.

iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o dainos debido a cortocircuitos
Las clavijas de conexion de los cables conectados al médulo
de suministro eléctrico pueden seguir activas aunque el
sistema esté apagado.

— Los cables con clavijas activas se deben conectar,
sujetar o cubrir (con materiales no conductores) para
que no se expongan al contacto con personas o
materiales que podrian provocar cortocircuitos.

— Cuando haya que desconectar cables con clavijas
activas, por ejemplo, para retirar el cable bus del
mando por motivos de seguridad, asegurese de sujetar
o cubrir las clavijas (con materiales no conductores).

1 Informacién general

iADVERTENCIA!

Riesgo de lesiones o daiios en la silla de ruedas
eléctrica

Riesgo de movimiento indeseado de la silla de ruedas
eléctrica o del sistema de asiento cuando las pertenencias
personales sueltas (por ejemplo, joyas, pafiuelos) se
enredan alrededor del joystick.

— Asegurese de que no hay ningln objeto suelto en el
joystick cuando su silla de ruedas eléctrica esta
encendida.

— Apague su silla de ruedas eléctrica inmediatamente
para detener cualquier movimiento.

iATENCION!
Riesgo de lesiones debidas al movimientos
indeseados
Se recomienda que la silla de ruedas eléctrica equipada con
un modulo de giroscopio, tenga una funcidn de conduccion
con el giroscopio desactivado. Si la silla de ruedas eléctrica
se utiliza dentro de un vehiculo en movimiento (como un
barco, autobus o tren), es posible que el funcionamiento del
giroscopio se vea obstaculizado y las acciones de conduccién
den lugar a un movimiento indeseado.
— Al conducir sobre un vehiculo en movimiento, elija una
funcién de conducciéon con giroscopio desactivado.
— Silasilla de ruedas eléctrica no dispone de una funcidn
de conduccion con giroscopio desactivado, pdngase en
contacto con su proveedor de Invacare.
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iATENCION!
Riesgo de sufrir lesiones por las superficies calientes
El médulo del mando puede calentarse si se expone a luz
solar intensa durante largos periodos de tiempo.
— No exponga la silla de ruedas eléctrica a la luz solar
directa durante largos periodos de tiempo.

iAVISO!
Si toca las clavijas del conector, se pueden ensuciar o dafar
a causa de las descargas electrostaticas.

— No toque las clavijas del conector.

jAVISO!
Dentro de la carcasa no hay piezas cuyo mantenimiento
pueda realizar el usuario.

— No abra ni desmonte ninguna carcasa.

1603711-)



2 Componentes

2 Componentes 2.2 Interfaz de usuario de DLX-REM211

2.1 Interfaz de usuario de DLX-REM110 o Funcién de conduccion

., o, e Funcidn del asiento
e Funcidn de conduccién

Botdn de encendido/indicador de
estado
Boton de encendido/indicador de

Indicador de bateria
estado

® ©

Indicador de funcién de conduccién

© Indicador de velocidad
Indicador de bateria © Indicador de conectividad

® Selector de funcion de asiento
Indicador de velocidad ® Estado de conduccidn/piston

@ Claxon
Claxon @ Joystick

@®

)

Selector de funcion de conduccion

\E?/ ® Joystick

1603711-) 7
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2.3 Interfaz de usuario de DLX-REM216

e Funcidn de conduccién
e Funcion del asiento
o Sistema de iluminacion

Botdn de encendido/indicador de
estado

Indicador de bateria

® ®

Indicador de velocidad
Indicador de conectividad
Selector de funcidén de asiento
Estado de conduccion/piston
Luces e intermitente derecho
Claxon

Joystick

Luces de peligro e intermitente
izquierdo

Indicador de funcién de conduccién

®© ® 9 606 @ © @ ®@ © O

Selector de funcién de conduccion

0o

2.4 Interfaz de usuario de DLX-REMO050 (solo
como unidad de control para el asistente)

¢ Unidad de control para el asistente con funcién de conducciéon

Botén de encendido/indicador de

®

‘a estado

Indicador de velocidad

© Claxon

© Indicador de bateria

® Joystick

1603711-)



2 Componentes

2.5 Elindicador de estado

El indicador de estado estd situado dentro del botén de encendido. Si
el mando LiNX no esta encendido, no se encendera el indicador de
estado.

Si se enciende el mando LiNX y no se produce ningun error en el
sistema, el indicador de estado se encendera en color verde.

Si se produce un error en el sistema al encenderlo, el indicador de
estado parpadeard en color rojo. El nimero de parpadeos indica el
tipo de fallo, consulte 5.1.1 Cddigos de fallo y cédigos de diagndstico,
pdgina 26.

2.6 Indicador de la bateria

El estado de carga de la bateria aparece en el indicador de la bateria.

Maxima autonomia de conduccion

.OOOO Luces LED verde, verde, ambar, dmbar y roja

encendidas.
OOO Autonomia de conduccion reducida
. O Luces LED roja, dmbar y una verde encendidas.

OOO Autonomia de conduccidn reducida
. O Luces LED roja y dos dmbar encendidas.
Autonomia de conduccidn reducida

'OOOO Luces LED roja y una dmbar encendidas.

Cargue las baterias.

Autonomia de conduccién muy reducida

.OOOO Solo la luz LED roja esta encendida.

Debe cargar las baterias inmediatamente.

1603711-) 9
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2.7 Etiquetas del producto

® A Se recomienda que lea el manual de instrucciones antes de usar el mddulo.
IPx4 Clasificacion de proteccion de entrada de la caja.
© Simbolo de la directiva RAEE (Residuos de Aparatos Eléctricos y Electrénicos)?.
WARRANTY VOID
© Precinto de seguridad.
dynamic © Contenido de la etiqueta del ¢ Sitio web de Dynamic Controls
® e producto:  Descripcion de la pieza de
¢ Logotipo de Dynamic Controls Dynamic Controls
Contenido de la etiqueta del , .
e El numero de serie

® B prOdUCtOZ

o El cddigo de barras * Elnimero de pieza

© Dﬁ} El dibujo del expendedor de gasolina indica la introduccidn del cargador de
g bateria.
= 2 3 Version del hardware a L L
J—— . o . Version de la aplicacién
5 Hozoch 2. Version principal del hardware L - L,
® 4 00003 . daria del 5. Version principal de la aplicacion
R Version secundaria de 6. Version secundaria de la aplicacion
hardware

1 Este producto ha sido suministrado por un fabricante respetuoso con el medio ambiente. Este producto puede contener sustancias que podrian
ser perjudiciales para el medio ambiente si se procede a su eliminacidn en lugares (vertederos) que no sean los idoneos segun la legislacion.
e Elsimbolo de una "papelera con ruedas tachada" de este producto tiene por objeto fomentar su reciclaje en la medida de lo posible.
¢ Proteja el medio ambiente y recicle este producto a través de la planta de reciclaje mas proxima cuando llegue al final de su vida util.

10 1603711-)



2 Componentes

Numero de serie y fecha de fabricacion

El nUmero de serie de un producto de Dynamic Controls proporciona tanto la fecha de fabricacion como un niimero de serie exclusivo para el
madulo en cuestion.

El formato, como se ha mostrado anteriormente, es MAAnnnnnn y se interpreta de la siguiente forma:

e M es el mes de fabricacion, usando las letras de laAala L (A = ene., B=feb., C=mar,, etc.);
e« AAes el afio de fabricacidn;
e nnnnnn es un numero secuencial de seis digitos unico.

Por ejemplo: el nimero de serie del mando, como se ha mostrado anteriormente, comienza con A14, lo que indica que se fabricé en enero de
2014 y su valor secuencial exclusivo es 132800.

1603711-) 11
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3 Instalacion

3.1 Informacion general sobre la configuracion

Las tareas que se describen en este capitulo las deben realizar técnicos
de servicio preparados y autorizados para la configuracion inicial. No
estan concebidas para que las realice el usuario.

3.1.1 Entradas/salidas de control condicionales (E/S
de control)

La programacion individual de la silla de ruedas con una de las
herramientas LiNX Access debe realizarla un técnico cualificado.

El sistema LiNX ahora es compatible la E/S de control condicional, lo
que amplia el modelo basado en reglas siempre, en el que siempre se
activa una Unica accidén de salida en respuesta a una Unica accion de
entrada. Con la introduccidn de la E/S de control condicional, un
técnico cualificado puede ahora crear:

e varias reglas siempre: una o mas salidas se activan siempre desde
una Unica entrada;

o reglas condicionales: se activan una o mas salidas a partir de una
Unica entrada si las condiciones especificadas son verdaderas;

o reglas condicionales/de lo contrario: se activa un resultado desde
una Unica entrada si una condicion especificada es verdadera; de_
lo contrario, se activa una salida alternativa si la misma condicidn
especificada es falsa.

El beneficio de la E/S condicional es doble. En primer lugar, una sola
entrada puede activar ahora varias salidas. En segundo lugar, las
entradas de control se pueden sobrecargar. La sobrecarga se produce
cuando una sola entrada puede tener varios usos, cada uno de los
cuales depende de las condiciones especificadas.

12

Esto significa que se puede utilizar una entrada para activar una salida
si el sistema esta en un estado o una funcidon y activar una salida
diferente cuando el sistema estd en otro estado u otra funcion. Por
ejemplo, un pulsador que se utilice para detener una silla de ruedas al
conducir también se puede utilizar para extender un movimiento de
asiento cuando esté en una funcién de asiento.

3.2 Cableado

Para que el funcionamiento sea seguro y fiable, la instalacién del
cableado debe cumplir los principios basicos de los cables de
alimentacién.

Los cables se deben sujetar entre sus conectores y cualquier punto de
tension para que las fuerzas de tensidn no se transfieran a los
conectores.

é iATENCION!
Riesgo de lesiones y dafos en el mando

El dafio de los cables aumenta la impedancia del cableado.
Un cable dafiado puede producir calor localizado, chispas o
torsiones y ser una fuente de ignicidn para el material
inflamable que lo rodea.

— Al realizar la instalacion debe comprobarse que todos
los cables de alimentacidn, incluido el cable bus, estén
protegidos de posibles dafios y del contacto con
materiales inflamables.

1603711-)



| iAVISO!
. Los cables y los médulos del mando puede sufrir dafios si no
se colocan correctamente.
— Dirijay coloque los cables y los médulos de mando de
modo que no sufran ninguna presion fisica, malos usos
o dafios como enganchones, aplastamientos, impactos
de objetos externos, pellizcos o abrasion.

Se debe liberar una tension suficiente de todos los cables y no superar
los limites mecanicos de los cables y de los haces.

Asegurese de que los conectores y los enchufes de conexidn estén
protegidos de salpicaduras y entradas de agua. Los cables con
conectores hembra deben estar en posicion horizontal u orientados
hacia abajo. Asegurese de que todos los conectores estén
completamente acoplados.

iATENCION!

Riesgo de lesiones y dafios en el mando

Las clavijas de conexion de los cables conectados al médulo
de suministro eléctrico pueden seguir activas aunque el
sistema esté apagado.

— Los cables con clavijas activas se deben conectar,
sujetar o cubrir para que no se expongan al contacto
con personas o materiales que podrian provocar
cortocircuitos.

Asegurese de que los cables no queden mas alla de los limites de la
silla de ruedas para que no se enreden ni se dafien con objetos
externos. Ponga especial cuidado con sillas de ruedas que cuentan con
estructuras moviles como un elevador de asiento.

1603711-)

3 Instalacion

A iADVERTENCIA!
Riesgo de lesiones o dafios debido a cortocircuitos
El contacto continuo entre el usuario y el cable puede
resultar en el forro del cable deshilachado. Esto aumenta el
riesgo de descargas eléctricas.
— Evite colocar el cable en un lugar donde vaya a estar en
contacto constante con el usuario final.

Al instalar el cable bus, evite que el cable y los puntos de conexion se
sometan a una tensién indebida. La tension del cable se debe reducir
al minimo siempre que sea posible; de este modo, se prolonga la vida
util y se reduce al minimo el riesgo de dafios accidentales.

iAVISO!

H El doblado regular puede dafiar el cable de bus

— Se recomienda el uso de una cadena portacables para
sujetar el cable bus donde el cable esté sometido a
dobleces ciclicas habituales. La extension maxima de la
cadena debe ser inferior a la longitud del cable bus. No
se debe aplicar una fuerza para doblar el cable superior
a 10 N.

ﬁ Se deben llevar a cabo pruebas de funcionamiento adecuadas

para determinar o confirmar la vida util prevista y la frecuencia
de inspeccién y mantenimiento.

13
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3.3 Conexion del mando

VAN

1.

14

iATENCION!

Riesgo de paradas imprevistas

Si la clavija del cable del mando esta dafiada, es posible que

el cable del mando se afloje mientras conduce. El mando

puede quedarse sin alimentacion, se apagaria de repente y

forzaria una parada indeseada.

— Compruebe siempre que la clavija del mando no esté

dafiada. En caso de dafio, pongase en contacto con su
proveedor de inmediato.

iAVISO!
La clavija del mando y el zcalo del conector solo se
conectan entre si de una forma.

— No los fuerce.

Presione ligeramente la clavija del cable del mando para
conectarla en el zécalo del conector, se oird un clic.

1603711-)



4 Utilizacion
ope .z Apagado del mando
4 Utilizacion pagado , ,
1. Presione el botén de encendido ®.

4.1 Manejo del mando El sistema se apagara y el indicador de estado se desactivara

El botén de encendido también podra utilizarse para realizar una
parada de emergencia; consulte 4.7 Parada de emergencia, pdgina 22 .
El botén de encendido también se utiliza para bloquear el sistema;
consulte 4.2 Bloqueo/desbloqueo del mando, pdgina 16.

La silla de ruedas siempre se encenderd en la funcidn de conduccién 1
y estara lista para utilizarse. En el caso de mandos que ofrezcan varias
funciones de conduccion (DLX-REM211 o DLX-REM216), podra
cambiarse la funcién de conduccién. Para obtener mas informacion
sobre como cambiar la funcién de conduccidn, consulte 4.4 Activacion 4.1.1 Uso del joystick

de la funcion de conduccion, pdgina 19.
El joystick controla la direccién y la velocidad de la silla de ruedas.

Cuando el joystick no se encuentra en la
posicidn central (neutra), la silla de ruedas
se mueve en la direccion del movimiento
del joystick.

Encendido del mando

1. Presione el botén de encendido ®.
Si no se produce ninguin error en el sistema, el indicador de
estado se encendera en color verde y el indicador de la bateria
mostrara el estado actual de la bateria, consulte 2.6 Indicador de
la bateria, pdgina 9.
Si se produce un error en el sistema durante el encendido, el
indicador de estado indicara el error con una serie de parpadeos
en rojo, consulte 5.1.1 Cédigos de fallo y codigos de diagndstico,
pdgina 26. Si el error impide conducir el sistema, el indicador de
la bateria parpadeara de forma constante.

La velocidad de la silla de ruedas es
proporcional a los movimientos del joystick;
por tanto, cuanto mas lejos se desplaza el
joystick de la posicién neutra, mas rapido se
movera la silla de ruedas.

1603711-) 15
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Si el usuario mueve el joystick de nuevo hacia la posicion neutra, la
silla de ruedas se mueve mas despacio y se detiene.

Si el usuario suelta el joystick en cualquier posicidn distinta a la neutra,
el joystick vuelve a la posicion neutra y la silla de ruedas se mueve mas
despacio hasta detenerse.

También puede utilizarse el joystick para iniciar el sistema cuando estd
en modo de reposo, si el proveedor ha activado este parametro,
consulte 4.9 El modo de reposo, pdgina 22.

4.1.2 Control de la velocidad maxima

El indicador de velocidad le permite restringir la velocidad maxima del
vehiculo eléctrico (es decir, la velocidad cuando el joystick estd
completamente desplazado) para adaptarse a sus preferencias y
entorno.

El indicador de velocidad ® proporciona
diez grados distintos entre la velocidad mas
baja® y la més alta ©.

4.2 Bloqueo/desbloqueo del mando

De forma predeterminada, la funcidn de bloqueo esta desactivada.
Pdéngase en contacto con su proveedor para cambiar la configuracion.
Si la funcidn esta activada, el sistema se puede bloquear y desbloquear
mediante la secuencia descrita a continuacién.
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Bloqueo del mando

1. Presione el botdn de encendido ®
durante mas de cuatro segundos si el
mando estd encendido.

En el estado de bloqueo, el indicador de la
bateria indica la transicion mediante el
triple parpadeo de las luces LED en rojo,
D4 ambar y verde (extremo izquierdo,
intermedia y extremo derecho).

1. Presione el botdn de encendido ®.
2. Pulse la bocina ® dos veces en diez
segundos.

Si implementa la secuencia de desbloqueo de forma incorrecta o si
vuelve a pulsar el botdn de encendido antes de que finalice la
secuencia de desbloqueo, el sistema volvera al estado bloqueado.
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4.3

Activar

Durante un intento de desbloqueo, el
indicador de la bateria indicarad que el
sistema esta en un estado de bloqueo; para
ello, parpadearan las luces LED en rojo,
OOOO ambar y verde (extremo izquierdo,
intermedia y extremo derecho) hasta que el
sistema se apague, se desbloquee o

transcurra el tiempo de espera de la
secuencia.

Si se utiliza un DLX-REMO050 como unidad de control del
asistente, este también estara bloqueado o desbloqueado.
También podra bloquear y desbloquear el sistema con el DLX-
REMO050. Cuando se desbloquea el sistema con el DLX-
REMO50, este asume el control de forma automatica.

Para obtener mas informacion sobre el uso del DLX-REMO050,
consulte 4.12 Unidad de control para el asistente (DLX-
REMO050), pdgina 24.

Para obtener mas informacién sobre el manejo del DLX-
ACU200, consulte el manual del usuario del DLX-ACU200.

Manejo de las funciones del asiento eléctricas

la funcion del asiento

1. Presione la tecla de la funcién de
asiento ®.

o Lasilla de ruedas cambiaala
funcién de asiento y la pantalla
de estado de conduccion/piston
© se ilumina en color dmbar.
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4  Utilizacion

2. Presione las teclas de seleccidn de la funcién de asiento ® y ® o
mueva el joystick hacia la izquierda o la derecha varias veces
hasta que se ilumine la funciéon de asiento que desea, consulte la
tabla Funciones de asiento.

3. Mueva el joystick hacia delante o hacia atras para activar el
pistén.

ﬁ La distancia con la que mueva el joystick determina la dindmica
del movimiento. Si solo mueve un poco el joystick, el pistdn se
movera lentamente. Si mueve el joystick tan lejos como pueda,
el piston se movera con mayor rapidez.

Funciones del asiento

No todas las sillas de ruedas incluyen todas las opciones.

—— In?hnauorl de‘l <= Ninguno

0 00 asiento eléctrica 0.00

<= Reclinacion eléctrica @ Sin especificar

0.00 0o

@ CElevador del asiento N Relpos.ap|ernas elevables
0 00 0 1} eléctricos

Reposapiernas elevable eléctrico izquierdo o central

o(C

o(C

Reposapiernas elevable eléctrico derecho
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4.3.1 El moédulo del interruptor de 10 botones
®» O ®6 O
5 L G

®06®6 0

1. Pulse y mantenga presionado el botén para mover la funcién de
asiento especifica. La funcidn de asiento se mueve mientras
mantiene presionado el botdn.

La fila inferior de botones mueve la funcién del asiento a su posicion
inicial, consulte la tabla siguiente para obtener mas detalles.

Reposapiernas izquierdo hacia

Reclinar haci j )

@ Reclinar hacia abajo ® abajo

Reclinar hacia arriba © Reposaplernas derecho hacia
arriba

© Elevador hacia arriba ® Rep_osaplernas derecho hacia
abajo

© Elevador hacia abajo (@ Inclinar hacia atras

® Reposapiernas izquierdo hacia @ Inclinar hacia delante

arriba

4.3.2 Inhibiciones de la reduccion de velocidad y de la
funcién del asiento

Las inhibiciones de la reduccion de velocidad y de la funcidn
del asiento mencionadas no se aplican a todos los modelos de
sillas de ruedas de Invacare.
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Reduccidn de velocidad

Si el elevador se ha ajustado por encima de un punto determinado, el
sistema electrénico de conduccién reduce considerablemente la
velocidad de la silla de ruedas. Si se ha activado la reduccion de
velocidad, el modo de conduccién solo se podrd usar para realizar
movimientos a velocidad reducida y no para la conduccién normal.
Para conducir normalmente, ajuste el elevador hasta que la reduccion
de velocidad se haya desactivado de nuevo.

La reduccion de velocidad se muestra en la

pantalla de estado. Si el elevador se ha
@ levantado por encima de un punto
determinado, el simbolo del elevador y el
de conduccion empezaran a parpadear.
Estos dos simbolos continuaran
parpadeando durante la conduccion para
mostrar la reduccién de velocidad hasta
que esta se haya desactivado de nuevo.

On®

=0

Inhibiciones de la funcién del asiento
Limite de inclinacion

La funcién del interruptor de limite de
inclinacion maxima es evitar que el angulo

c ® del respaldo se extienda mas alla de un
E . angulo maximo preestablecido cuando el
o elevador se levanta por encima de un punto

determinado. El sistema electrénico de
conduccion se detiene de forma automatica
y el simbolo de inclinacién del asiento o del
respaldo empieza a parpadear.
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Bloqueo del asiento del elevador

El sistema electrénico de conduccion
incorpora un interruptor de bloqueo del
asiento del elevador para impedir que el

° 0) elevador se eleve por encima de un punto
a .. determinado cuando se ajustan la
Q inclinacidon del asiento o el angulo del

respaldo por encima de un punto
determinado. El sistema electrénico de
conduccion se detiene de forma automatica
y el simbolo del elevador empieza a
parpadear.

4.4 Activacion de la funcion de conduccion

Sme

2. Presione las teclas de seleccién de la funcién de conduccion ® o
hasta que se encienda la funcién de conduccién que desea.

1. Presione la tecla de la funcion de
conduccion @,
El mando cambia a la funcion de
conduccion, el indicador de la funcion
de conduccién © muestra la funcion
de conduccién preseleccionada (1, 2 o
3) y la rueda de la pantalla de estado
de conduccion se enciende de color
verde.
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« Elindicador de la funcidn de conduccion © muestra la funcion de
conduccidn.

Funcién de
conduccion 3

Funcién de
conduccion 2

Funcién de
conduccién 1

ﬁ Con la tecla de seleccion de la funcion de conduccion, puede
elegir entre tres funciones de conduccidn diferentes que
configura Invacare y el proveedor puede personalizarlas de
acuerdo con sus necesidades y peticiones.

4.5 Seiales acusticas

Junto a las sefiales visuales de las funciones de asiento y conduccion,
se pueden configurar sefiales acusticas para los mandos REM2XX. Las
sefiales acusticas son sonidos que se reproducen a través del altavoz
del mando en respuesta a ciertos eventos del sistema o acciones de
navegacion. La configuracion de las sefiales acusticas solo se puede
hacer mediante la herramienta LiNX Access (iOS o PC) y debe realizarla
un técnico cualificado.

Las sefales acusticas se han disefiado para ayudarle a entender donde
se encuentra en el sistema LINX y son especialmente utiles para:
e usuarios con problemas de vision;
e usuarios que no puedan ver el mando; o
e usuarios que deseen recibir retroalimentacion adicional de sus
acciones, para no tener que observar constantemente el mando.

Existen dos tipos de sefiales acusticas.
o Sefales de evento: estas sefales de evento se reproducen en
respuesta a eventos del sistema.
« Sefales de navegacion: son sefiales que se reproducen en
respuesta a acciones de navegacion por el menu.
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Seiiales de evento

No todos los eventos del sistema tienen una sefial acustica. Por
ejemplo, cuando el sistema pasa al modo de reposo no se
reproduce ninguna sefial acustica.

Las sefales de evento se componen de dos o tres notas y se
reproducen al entrar en un estado especifico.

Sonido Condicion de la seiial de evento

Se reproduce antes de apagar.

Seiales de navegacion

Las sefales de navegacion se reproducen al activar una funcion.

Sonido Condicion de la seiial de navegacion

E Se reproduce al activar una funcién de conduccion.
@ Se reproduce al activar una funcion de asiento.

Identificador de funcion

Un identificador de funcidn es una sefial acustica opcional que se
reproduce directamente después de una sefial de navegacion.
Proporciona una cuenta mediante la repeticiéon de una misma nota y
es util, por ejemplo, para identificar funciones del mismo tipo dentro
del mismo perfil.
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El identificador de funcién lo puede ajustar su proveedor. El nimero
de veces que se repite esta nota puede ser de 1 a 6. Este parametro
también se puede establecer en Ninguna o Invertir. Si se establece en
Ninguna, no se reproducira ninguna sefial identificadora de funcién
después de una sefial de navegacion. Si se establece en Invertir, se
reproducird una sola nota con una duracion mas larga y una frecuencia
mas alta que la nota utilizada para el identificador de funcién que se
esta repitiendo.

Funcién = Conduccion 1 Identificador = Ninguno

ry
£y
y 4

TP

Identificador = 1

TR

F

C

Identificador = 2

TR

:

o

>
TR

En este ejemplo se muestran cuatro funciones de conduccion del
mismo perfil. El identificador de funcidon se ha configurado para cada
funcién de conduccidn con los siguientes valores: Ninguna, 1, 2 e
Invertir.
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4  Utilizacion

indice de perfil
4.6 Manejo del sistema de iluminacién

indice de
perfil Manejo de las luces
Si conduce en el exterior, encienda las luces cuando haya poca
Perfil 1 ) visibilidad o esté oscuro.
Al navegar entre perfiles se reproduce un

indice de perfil, con una nota para el primer

perfil 2 @ perfil y dos notas para el segundo perfil.

" o

1. Presione brevemente el botdn de las

- loes i,
En este ejemplo, se introduce una funcidn de conduccidn en el primer Las luces se encenderdn o se
apagaran.

perfil.

Ejemplo
indice de perfil Funcion Identificador
ry o
) [ 1 I |
— — —r 1:
L\;)V | [ 1 I I 1

Si se utilizan identificadores de funcién, se reproducen tres elementos

Sonoros:
1. indice de perfil (por ejemplo, una nota para indicar el primer
perfil)
2. seial de navegacion (por ejemplo, funcidn de conduccion)
3. identificador de funcion (por ejemplo, el identificador de funcién
se establece en 2)

Presione brevemente el botén de las
luces de peligro ®.

Las luces de peligro se encenderan o
se apagaran.
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Manejo de los intermitentes

Intermitente izquierdo

1. Pulse el botdn de las luces de peligro
® durante mas de tres segundos.
Se encendera el intermitente
izquierdo.

2. Para apagar el intermitente, vuelva a
pulsar brevemente el botdn de las
luces de peligro.

Intermitente derecho

1. Pulse el botdn de las luces ® durante
mas de tres segundos.

2. Para apagar el intermitente, vuelva a
pulsar brevemente el botdn de las
luces.

4.7 Parada de emergencia

Si pulsa el botdn de encendido ® cuando
estd en marcha, se produce una parada de
emergencia. Después se desconecta el
mando.
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Se encendera el intermitente derecho.

4.8 Labocina

Pulse el botdn de bocina ® para que suene.
La bocina sonard mientras el botén de
bocina esté pulsado.

También se utiliza el boton de la bocina para desbloquear un sistema
bloqueado, consulte 4.2 Bloqueo/desbloqueo del mando, pdgina 16.

4.9 El modo de reposo

El modo de reposo no es un ajuste predeterminado, pero su proveedor
puede activarlo. Si el parametro estd ACTIVADO, el sistema entra en
modo de reposo después de un periodo sin actividad por parte del
usuario. Este periodo lo puede definir el proveedor.

La transicion al modo de reposo se indica mediante la atenuacion
gradual de los LED del médulo de mando. Durante la transicion, el
joystick, bocina, indicador de velocidad y boton de alimentacion
seguira funcionando.

Para iniciar el sistema desde el modo de reposo, pulse el botén de
encendido o mueva el joystick, si el proveedor ha habilitado este
parametro.
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4.10 Activacion/desactivacion del Bluetooth

La funcionalidad de Bluetooth incorporada se puede desactivar o
activar al encender el sistema.

Desactivacion del Bluetooth

1. Alencender el mando, mantenga
pulsado el botdn de encendido ®
durante mas de tres segundos.

Desactivacion/emparejamiento del
Bluetooth

1. Al encender el mando, pulse el botén
de encendido ® y el botén de la
bocina ®.

Al pulsar simultdaneamente el botén de encendido y el botdn
de la bocina, se activa el Bluetooth y se inicia el proceso de
emparejamiento con nuevos dispositivos.

4.11 Carga de las baterias

ﬁ iADVERTENCIA!
Riesgo de dafios, lesiones o muerte

Una colocacion incorrecta del cable o los cables del cargador
podria provocar tropiezos, enredos o estrangulacion que
podrian producir lesiones, dafios o incluso la muerte.

— Asegurese de que todos los cables del cargador estén
colocados y fijados correctamente.

— Se debera tener especial cuidado y prestar mucha
atencién cuando se cargue la silla de ruedas cerca de
nifios, mascotas o personas con capacidades fisicas o
mentales reducidas.
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ﬁ Apague y encienda la alimentacion antes de la carga si la silla
de ruedas no se ha utilizado durante las ultimas 24 horas. Esto

garantizard que el indicador de la bateria mejorado registre la
carga para proporcionar una lectura precisa durante el uso de
la silla de ruedas. Si no se enciende, el indicador de la bateria
no indica el estado de la carga. Consulte el manual del usuario
de su cargador si desea obtener mas informacion acerca del
estado de la carga.

// ) &)
/ Q 1. Enchufe el cargador de bateria en el

= 6

> A 7
/ ) conector de cargador del mando ®.

= @

Si se enciende el mando, el indicador de la bateria indicara que el
sistema esta conectado al cargador; para ello, realizara un ciclo entre
una secuencia de parpadeo de izquierda a derechay, a continuacién,
mostrard el estado aproximado de la carga de la bateria al finalizar la
secuencia de parpadeo.

00000
00000
00000

Estado 1 de carga de la bateria
Luz LED roja encendida.

Estado 2 de carga de la bateria
Luces LED roja y una dmbar encendidas.

Estado 3 de carga de la bateria
Luces LED roja y dos ambar encendidas.
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00000
00000

Para obtener mas informacion sobre el modo de inhibicién de
conduccion, consulte 5.3 Indicacion de inhibicion de conduccion,
pdgina 28.

Estado 4 de carga de la bateria
Luces LED roja, ambar y una verde encendidas.

Carga completada
Luces LED verde, verde, dmbar, ambar y roja
encendidas.

Sincronizacion de la bateria

ﬁ Solo baterias NUEVAS: La alimentacion de la silla de ruedas
debe estar encendida durante la carga para garantizar que los

niveles precisos de carga de la bateria se muestren en el
mando. Las baterias nuevas se deben cargar por completo. El
procedimiento de sincronizacién de la bateria DEBE realizarse
en un plazo de 24 horas después del encendido de la silla de
ruedas. El procedimiento de sincronizacién de la bateria se
puede encontrar en el manual de servicio LiNX y debe
realizarlo un proveedor o un técnico cualificado.

4.11.1 Avisos de la bateria

Advertencia de alta tension

00000

Las baterias estan sobrecargadas.
Todas las luces LED estan encendidas y las LED
verdes parpadean.

1. Desconecte el cargador de bateria.

24

Advertencia de baja tension

90000

4.12 Unidad de control para el asistente
(DLX-REMO050)

ﬁ El botén de encendido de la unidad de control del asistente
esta sellado con una etiqueta que indica que debera leerse el
manual del usuario del mando antes de utilizar la unidad de
control del asistente por primera vez. Podra retirar la etiqueta
cuando haya leido el manual del usuario.

Las baterias estdn vacias.

Solo hay una luz LED encendida y parpadeando.
1. Apagado de la silla de ruedas.

2. Cargue las baterias inmediatamente.

La unidad de control del asistente es un componente del sistema de
control de la silla de ruedas concebido para que los asistentes puedan
interactuar con el sistema. La unidad de control del asistente permite a
este controlar la funcién de conduccién cuando se configura y se
conecta en el sistema de control de la silla de ruedas.

ﬁ Antes de usar la unidad de control del asistente por primera
vez, debera familiarizarse con su funcionamiento. Invacare
recomienda comprobar el funcionamiento de la unidad de
control del asistente sin ocupante para evitar lesiones. Si se va
a ceder el sistema a otros asistentes, ellos también deberan
recibir las indicaciones necesarias.

Cuando se conecten dos modulos de mando en el mismo sistema,
ambos podran realizar las mismas funciones, pero solo uno de ellos
tendra el control del sistema en ese momento dado. Cuando un solo
mando tenga el control, el otro no respondera a ninguna orden, salvo
al botén de encendido, con el que siempre podra apagar el sistema.
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Encendido

Cualquiera de los mandos podra encender el sistema con su propio
botdn de encendido. El mando que encienda el sistema sera el que lo
controle (mando con control). El otro mando (mando sin control) no
tendra ningun control de la silla de ruedas, salvo el botén de
encendido, con el que se podra seguir apagando el sistema.

El sistema se iniciard de forma automatica en la funcién de conduccién
uno. Como asistente, no podra cambiar la funcidn de conduccidn. Solo
podra controlar la velocidad maxima con el indicador de velocidad del
mando del asistente.

Apagado

Con independencia del mando que controle el sistema de mando dual,
la silla de ruedas podra apagarse pulsando el boton de encendido en
cualquiera de los mandos.

Cambio del mando que tenga el control

Para cambiar el mando que tenga el control, apague el sistema con
cualquiera de los mandos y, a continuacion, vuelva a encenderlo con el
mando que desee que controle el sistema.
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Indicacion del mando con control

Mando con control Mando sin control

El indicador de la bateria esta
apagado y los demas indicadores
funcionan con normalidad.

Todos los indicadores, incluido el
de la bateria, se muestran con
normalidad.

Indicacion y gestion de errores

Si se produce un error en uno de los mandos de un sistema de mando
dual, el error se indicard en ambos mandos.

Si se produce un error en uno de los mandos, se podra utilizar el
sistema con el otro mando. No obstante, si hay un error en el botén de
encendido del mando con control, el sistema no funcionara.

Si uno de los mandos se desconecta del sistema cuando este esté
apagado, el otro mando mostrara un fallo (consulte cédigo
intermitente 2 en 5.1.1 Cddigos de fallo y codigos de diagndstico,
pdgina 26) cuando el sistema se vuelva a encender para indicar que
esperaba dos mandos en el sistema. Para eliminar el fallo, apague y
vuelva a encender el sistema con el botén de encendido.

25



Invacare® LiNX

5 Solucién de problemas

5.1 Diagnostico de fallos
En caso de que el sistema electronico indique un fallo, consulte las siguientes instrucciones de busqueda de averias para localizar el error.

ﬁ Antes de cualquier diagnéstico, cercidrese de que el sistema electronico de conduccion estd encendido.

Si la indicacion de estado estd DESCONECTADA:

e Compruebe si el sistema electrénico de conduccion estd encendido.
« Compruebe si todos los cables estan conectados correctamente.
o Asegurese de que las baterias no estén descargadas.

Si aparece un numero de averia en la indicacion de estado:

e Pase a la siguiente seccién.

5.1.1 Codigos de fallo y codigos de diagndstico

Si se produce un fallo en el sistema al encenderlo, el indicador de estado parpadeara de color rojo. El nimero de parpadeos indica el
tipo de fallo.

En la siguiente tabla se describen las indicaciones de fallo y algunas acciones que pueden realizarse para solucionar el problema. Las acciones que
se describen no siguen un orden concreto; son meras sugerencias. El propdsito es que una de ellas pueda ayudarle a resolver el problema. Si tiene
dudas, pdngase en contacto con su proveedor.
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5 Solucidn de problemas

Codigo
intermitente

Descripcion del fallo

Posible accion

e Compruebe los cables y los conectores.

Pdngase en contacto con su

1 Fallo del mando e Compruebe otros mandos, si estan
. proveedor.
instalados.
o Reiniciar la silla de ruedas eléctrica. o Compruebe el cargador.
2 Fallo de red o de configuracion e Compruebe los cables y los conectores. o Pdngase en contacto con su
e Vuelva a cargar las baterias. proveedor.
Pdéngase en contacto con su
3 Fallo del motor 11 e Compruebe los cables y los conectores. ° g
proveedor.
Pdéngase en contacto con su
4 Fallo del motor 21 e Compruebe los cables y los conectores. ° g
proveedor.
e Compruebe los cables y los conectores. ,
L. e Podngase en contacto con su
e« Compruebe que el freno magnético
- 1 o 3 proveedor.
5 Fallo del freno magnético del motor 1 izquierdo esté acoplado.
e Consulte el capitulo «<Empuje de la silla de ruedas eléctrica en el modo de rueda
libre» en el manual del usuario de su silla de ruedas eléctrica.
e« Compruebe los cables y los conectores. ,
- e Pdngase en contacto con su
e« Compruebe que el freno magnético
, proveedor.
L. 1 derecho esté acoplado.
6 Fallo del freno magnético del motor 2
e Consulte el capitulo «<Empuje de la silla de ruedas eléctrica en el modo de rueda
libre» en el manual del usuario de su silla de ruedas eléctrica.
1 La configuracion de los motores depende del modelo de la silla de ruedas eléctrica
Vuelv rgar | rias.
e Compruebe los cables y los conectores. * Ptj'e aacarga tastbate as
. éngase en contacto con su
4 icti 4 e Compruebe los médulos. °
7 Fallo del médulo (distinto del médulo de p proveedor.

mando)

o Silasilla de ruedas eléctrica estaba bloqueada, desbloquéela o elimine el

obstaculo.
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5.2 OON (“Out Of Neutral”)

OON (Ausencia de posicidn neutra) es una funcién de seguridad que
impide movimientos accidentales de conduccién o de asiento cuando:

e se estd encendiendo el sistema,

o después de un cambio de funcién o

e cuando el sistema sale de un estado de inhibicién o de bloqueo
de conduccion.

Advertencia OON de conduccién
El joystick deberd estar en la posicion central:

e cuando se esta encendiendo el sistema,

e enun cambio de funcién o

¢ cuando el sistema sale de un estado de inhibicién o de bloqueo
de conduccion.

De lo contrario, se mostrara una advertencia
OON de conduccién. Mientras dure la
advertencia OON de conduccion, los LED del
indicador de la bateria y el indicador de la rueda
Ny motriz (si se incluye) parpadearan
’OOOO continuamente (todos encendidos y todos
/i apagados de forma consecutiva) para avisar al
usuario. En este estado, la silla de ruedas no se
movera. Si el joystick vuelve a la posicién
central, la advertencia desaparecerd y la silla de
ruedas se podra mover con normalidad.

Advertencia OON de asiento

Cuando se esté encendiendo el sistema o después de un cambio de
funcién, no podra estar activo ningun interruptor de acceso directo, ya
que, de lo contrario, aparecera una advertencia OON de asiento.
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Mientras dure la advertencia OON de asiento,
los LED del indicador de la bateria y el indicador
de asiento parpadearan continuamente (todos
encendidos y todos apagados de forma

AL/
.OOOO consecutiva) para avisar al usuario. En este

i estado, no funcionaran los movimientos del
asiento. Si se desactivan los interruptores,
desaparecera la advertencia y los movimientos
del asiento funcionaran con normalidad.

5.3 Indicacion de inhibicion de conduccion

El modo de inhibicién de conduccion garantiza que la silla de ruedas no
se mueve cuando estd conectada al cargador.

—>oO(*)OO
00900
00900
OOQOO

90000

El modo de inhibicién de conduccién se indica en el
indicador de la bateria con una secuencia de
parpadeo de derecha a izquierda.

La secuencia de parpadeo continla hasta que la
condicién de fallo se haya eliminado.
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5 Solucidn de problemas

5.4 Tension de corte

Cuando se reduce la tension de la bateria por debajo de
*OOOO la tensién de corte:

pe el indicador de estado parpadea en rojo (Codigo

P intermitente 2, consulte 5.1.1 Cddigos de fallo y
£ (') cddigos de diagndstico, pdgina 26);
— e laluz LED roja del indicador de la bateria
parpadea;

e sonard la bocina una vez cada diez segundos.
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Invacare® LiNX

6 Datos técnicos

Especificaciones mecanicas

Condiciones permitidas de funcionamiento, almacenamiento y humedad

Intervalo de temperatura de funcionamiento segun la norma ISO 7176-9:

o -25°C...+50°C

Temperatura de almacenamiento recomendada:

o 15°C

Intervalo de temperatura de almacenamiento seguin la norma ISO 7176-9:

e -40°C...+65°C

Intervalo de humedad de funcionamiento seguin ISO 7176-9:

e 0/90 % de HR

Grado de proteccion:

1 La clasificacidon IPX4 significa que el sistema eléctrico esta protegido contra salpicaduras de agua.

o IPX41

Fuerza de accionamiento

DLX-REMO050 DLX-REM110/211/216
Joystick 19N
Botdn de alimentacion 2,5N
Indicador de velocidad 12N
Botén de bocina o 44N e« 25N
Especificaciones eléctricas
Parametro Altura Nominal Carga max. Units (Unidades)
Tensidn operativa (Vbat) o 17 o 24 e 34 o V
Corriente reactiva - e 56 - e mAa24Vv
Corriente en reposo (apagado) - - e 0,23 e mAa24V
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Nota
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Invacare S.A.U.

Avenida del Oeste, 50 — 12-1a
Valencia-46001

Tel: (34) 972 493 214
contactsp@invacare.com
www.invacare.es

Invacare UK Operations Limited
Unit 4, Pencoed Technology Park, Pencoed
Bridgend CF35 5AQ
UK
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